
N· Î¿ÓÂÙÂ ÙÈ˜ Ú¿ÍÂÈ˜:
·) –3x2y(–5x + 2y) ‚) 4x(2x2 – x + 2) – 8x
Á) –5x(2x – 3) – 3x(2– 3x) ‰) 2xy(x2 – 3y2) – 4x(x2y – 2y3)

N· Î¿ÓÂÙÂ ÙÈ˜ Ú¿ÍÂÈ˜:
·) (2· – 3‚)(–4· + 2‚) ‚) (x2 – 2x + 4)(x + 2) – 8
Á) 3x2(–2x + 3)(5 – x) ‰) (4 – 3x)(5 – 2x) – 6x(x – 4)
Â) (2x2 – 3x – 4)(–3x2 + x) ÛÙ) (3x2 – 2xy – 5y2)(4y – x)

N· Î¿ÓÂÙÂ ÙÈ˜ Ú¿ÍÂÈ˜:
·) (3x – 2)(x2 – x)(4x – 3) ‚) –2x(x2 – x + 1)(x – 2)– (x – 1)(2x – 3)(x + 2)
Á) (–2x + y)(x2 – 3xy) – (3x – y)(4x + y)(–2x – 3y)

N· ·Ô‰Â›ÍÂÙÂ ÙÈ˜ ÈÛfiÙËÙÂ˜:
·) (x2 – 4x + 4)(x2 + 4x + 4) – x2(x2 – 8) – 16 = 0
‚) (3· + 8‚)(‚ – ·) – (· + 2‚)(‚ – 3·) = 6‚2

∞Ó ƒ(x) = –2x2 + 5x – 3 Î·È Q(x) = 4x – 5, Ó· ‚ÚÂ›ÙÂ Ù· ÔÏ˘ÒÓ˘Ì·:
·) ƒ(x) � Q(x) ‚) P(x) � �–3Q(x) + 11x – 12� Á) �P(x) – 2� � �Q(x) + 3�

∞Ó P(x) = 3x(–2x + 4)(x – 1) Î·È Q(x) = ·x3 + ‚x2 + Áx + ‰, Ó· ‚ÚÂ›ÙÂ ÙÈ˜ ÙÈÌ¤˜ ÙˆÓ
·, ‚, Á, ‰, ÒÛÙÂ Ù· ÔÏ˘ÒÓ˘Ì· ƒ(x) Î·È Q(x) Ó· Â›Ó·È ›Û·.

¡· ‚ÚÂ›ÙÂ ÙËÓ ÏÂ˘Ú¿ ÙÂÙÚ·ÁÒÓÔ˘ Ô˘ ¤¯ÂÈ ÂÌ‚·‰fiÓ
›ÛÔ ÌÂ ÙÔ ÂÌ‚·‰fiÓ ÙÔ˘ ‰ÈÏ·ÓÔ‡ Û¯‹Ì·ÙÔ˜.

ŒÓ· ÔÈÎfiÂ‰Ô ¤¯ÂÈ Û¯‹Ì· ÔÚıÔÁˆÓ›Ô˘ ÌÂ Ï¿ÙÔ˜ x Ì¤ÙÚ· Î·È ÌÂ Ì‹ÎÔ˜
ÌÂÁ·Ï‡ÙÂÚÔ ·fi ÙÔ Ï¿ÙÔ˜ ÙÔ˘ Î·Ù¿ 5 Ì¤ÙÚ·. ∞Ó ÙÔ Ì‹ÎÔ˜ ÂÏ·ÙÙˆıÂ› Î·Ù¿ 3 Ì¤ÙÚ·
Î·È ÙÔ Ï¿ÙÔ˜ ÂÏ·ÙÙˆıÂ› Î·Ù¿ 1 Ì¤ÙÚÔ, Ó· ·Ô‰Â›ÍÂÙÂ fiÙÈ ÙÔ ÂÌ‚·‰fiÓ ÙÔ˘
ÔÈÎÔ¤‰Ô˘ ı· ÌÂÈˆıÂ› Î·Ù¿ 4x + 2 ÙÂÙÚ·ÁˆÓÈÎ¿ Ì¤ÙÚ·.
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1.4 ¶ÔÏÏ·Ï·ÛÈ·ÛÌfi˜ ÔÏ˘ˆÓ‡ÌˆÓ
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